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AC1 — Eprom—Programmiereinheit 2KByte bis 64KByte
5% 64K programmieren/lesen:
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Kontaktbezeichnung nach
Jahn EGS-AC1/V3

Schalterstellung 32K, S64K umschalten und mit SA15=0 zuerst die "unterer
32K, dann mit SA15=5P die "oberen 32K programmieren/lesen



